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למתחילים3EVשיעור בתכנות 
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:נושאי השיעור

על חיישן הצבעלמדו •

BRAKE-וCOASTעל  למדו •
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?מה זה חיישן
מידע מסביבתולאסוף 3EV-לרובוט המאפשר החיישן •

:כולל את החיישנים הבאים3EV-רובוט ה•

(Color)מודד את הצבע וכמות האור -צבע •

 (Gyro)מודד את הסיבובים של הרובוט-ירו'ג•

(Ultrasonic)את המרחק ממשטחים קרובים מודד -סוניקאולטרא•

(Touch)מודד מגע במשטחים -מגע •

אדום בסביבתואינפראמודד שידורים של -אדום אינפרא•
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השיעורים שלנו  

4יסבירו על 
החיישנים הצבועים  

בירוק

http://www.ucalgary.ca/IOSTEM/files/IOSTEM/media_crop/44/public/sensors.jpg


?מהו חיישן הצבע

היכול לחוש בעוצמת האור המגיעה אליוחיישן •

Color ,Reflected Light Intensity, ambient light intensity: שלושה מצבים •

(לבן, אדום, צהוב, ירוק, כחול,חום , שחור) צבעים 7מזהה (: color)מצב צבע •

מודד את העוצמה של האור החוזר ממנורה  (: Reflected Light) מצב אור משתקף •

(מאוד מואר= 100, מאוד חשוך= 0)המקרינה אור אדום 

=  0)מהסביבה לחיישן המגיעה מודד את עוצמת האור (: Ambient Light)מצב אור בסביבה •

(מאוד מואר= 100, מאוד חשוך

:שימושים•

סע עד קו•

עקוב אחרי קו•

Color Sensors – reflected  light  mode… 

• The COLOR SENSOR shines a light on the mat and reads the reflected  
brightness level (intensity) level, i.e. dark or bright, to help the robot  
recognize its position and through programming take action.   

• Light intensity ranges from 0-100% 

• On a bright (white) area of the mat the light intensity value will be above 50% 

• On  darker  area  (blue,  black,  green,…),  the  light  intensity value will be below 50% 

• To obtain more accurate reading, make sure the light sensor is close to the mat (less 
than ½ inch) 

• Calibrate  the sensor whenever light conditions change (see calibrate slide) 
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בשיעור זה נשתמש במצב הצבע



 MOVE SEERING-טיפ נוסף ל
COAST” או“BRAKE?

MOVE"-משהו נוסף לגבי בלוק ה•
STEERING"

שימו לב שישנה אפשרות להחליט בין •

""BRAKE ל–"COAST"

•COAST וישמור על המנועים עדיין פועלים-
BRAKE במיידייעצור אותו

במדויק  באיזו פקודה תשתמשו בשביל לעצור •

?צבעעל קו 

© EV3Lessons.com, 2015, (Last edit: 2/26/2015) 5



אתגר חיישן צבע

לרובוט לנסוע עד לקו ירוק  גרמו 

.הצבעבעזרת חיישן 

WAIT-בהשתמשו : 1שלב  FOR 
COLOR

בחיישן הצבע במצב  השתמשו : 2שלב 

.הצבע

?BRAKEאו COAST: 3שלב 

MOVE-בשתמשו ה: רמז
STEERING( על חשבוMOTOR

ONו-OFF )וב-WAIT FOR
לצבע
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פתרון-אתגר חיישן צבע 

סיום

התחלה

Move 
Steering

OFF–מוגדר כ 
BRAKE-ו

Move 
Steering

ON-מוגדר כ 

(3#)עד שהצבע הוא ירוק חכו 
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מדריך דיון

האם אפשר לחפש יותר מצבע אחד בו זמנית בעזרת חיישן הצבע

MOVE-בBRAKE-לCOASTמה ההבדל בין  STEERING?
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כן: תשובה

:  תשובה
COAST בחופשיות ייתן למנועים להסתובב

BRAKE במיידיאותם יעצור



תודות
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